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Napedy wrzecionowe
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PLA PLAG S3 24 100-1200 600 600 6,0 6,0 350 08 @ @ @6 H o © ([ ]
S12 100-1200 600 600 6,0 6,0 350 08 © @ 6 H © 0 0 O
PLA8 S3 24 100-1200 800 800 10,0 10,0 600 14 ©e @ @ B o © [ ]
S12 100-1200 800 800 10,0 10,0 600 14 @€ @€ @6 H © 0 0 o
PLA10 S12 24 100-1200 1000 1000 12,6 12,6 750 25 © e 6 H o 0 0 O
PLA101 S3 24 100-1200 1000 1000 4,6 4,6 250 10 ©e @ ©¢6 H o © ([ ]
S12 100-1200 1000 1000 4,6 46 250 10 ©e © @6 B o 0 0 ©
PLA16 S12 100-1200 1600 1600 7,0 7,0 400 25 © @ 6 B o O [ ]
PLAT16 S3 24 100-750 1600 1600 4,0 4,0 240 12 ©e @ @6 H o o ([ ]
S12 100-750 1600 1600 4,0 4,0 240 12 ©e © €6 H o 0 0 O
PLS PLS15 S12 24 300-1200 1500 1500 16,0 16,0 950 40 ©e © ¢ EH o o o O
PLS30 S12 24 300-1200 3000 2000 7.8 7,8 450 50 e e ©6 H © 0 0 o
PLS50 S12 24 200-750 5000 5000 4,0 4,0 240 42 © ©¢ ¢ H o o o o
SP SP8 S2 24 100-750 800 800 7,0 7,0 400 10 @ @ m e O (o)
S2 230 300-750 800 800 7.0 7,0 400 02 @ e
LEGENDA
@ Odpowiedni B Nie zalecane

S2 Wewnetrzna kranicowka
S3  Wewnetrzna krancoéwka, programowalna do monitorowania ruchu (do wysuwu 300 mm) i kontroli sekwencyjnej
S12 Mikroprocesor do synchronizacji i programowania funkcji specjalnych

O tylko z dodatkowym modutem (krancéwka, modut synchronizacji,modut kontroli sekwencyjnej)




DANE TECHNICZNE NAPEDOW VWRZECIONOWYCH
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= Model

= Sifa ciagniecia / pchania
= Wysuw

= Predkosc¢

= Wymiary (& xL)

= Mechanizm

= Wersia

= Stopien ochrony

24V DC, S3 und S12

600 — 1600 N (w zaleznosci od typu)

100 — 1200 mm

4,0 -12,5 mm/s (w zaleznosci od typu)

@ = 36 mm, Dtugos¢ obudowy zalezna od wysuwu wrzeciona
Obudowa wrzeciona ze stali nierdzewnej

Solo, Tandem, Synchro

IP 65

= Model

m Sita ciagniecia / pchania
= \Wysuw

= Predkosc

= \Wymiary (& xL)

= Mechanizm
m \Nersia

= Stopien ochrony

= Model

= Sita ciagniecia / pchania
= \Wysuw

m Predkosc

= Wymiary (WxH)

= Mechanizm

= \Wersia

m Stopien ochrony

24V DC, S12

1500 — 5000 N

300 - 1200 mm

4,0 - 17,0 mm/s (w zaleznosci od typu)

@ = 50/(60) mm, Dtugo$¢ obudowy zalezna
od wysuwu wrzeciona

Obudowa wrzeciona ze stali nierdzewnej
Solo, Tandem, Synchro

IP 54

24V DC, S2/230V AC, S2

800 N

100 - 750 mm (230V AC: 300 — 750)

8,5 mm/s

43 x 76 mm, Dtugo$¢ obudowy zalezna od wysuwu wrzeciona
Obudowa wrzeciona ze stali nierdzewne;j

Solo, Wersj Z kontakt zamkniety, otwarty

IP 54/IP 65

Napedy wrzecionowe
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CECHY CHARAKTERYSTYCZNE PLA

Do naturalnej wentylacji, oddymiania oraz NSHEV (EN12101-2)
Wytrzymata konstrukcja odporna na korozje aluminiowa obudowa (D = 36 mm), opcjonalnie w kolorze RAL
Prosty montaz dzieki dostosowywanej konsoli obejmowej (opcjonalnie konsola montazowa na koricu obudowy)
Wrzeciono ze stali nierdzewnej, fozysko z ttumieniem
Programowalne parametry inteligentnej elektroniki S12
Synchronizacja napedéw i kontrola sekwencyjna bez wykorzystania dodatkowych elementéw
Elektroniczny tryb ,soft-start”, ,soft-close” przy otwieraniu i zamykaniu
Wysuw, sita, predkosc¢
Stopien ochrony IP 65
Membrana GoreTex

Wspotpraca M-COM do automatycznej konfiguracji synchronizacji, wspétpracy kilku napedéw i kontroli sekwencyjnej

Dla tej serii produktéw typ Il Deklaracji Srodowiskowej zostat wydany zgodnie z norma ISO 41025 i EN 15804.

Wyniki LCA dla réznych typow produktéw sa wyszczegdlnione na koncu tego katalogu.
Dokuemnty EPD mozna zobaczy¢ lub pobrac z nazej strony internetowej www.aumueller-gmbh.de.




Swietlik / piramida na gérze






